Zapisnica z porady inStrumentalnej skupiny 1.8.2013

Pritomni: Garai (ZG), Kollar (VK), Komzik (RK), Kundra (EK), Nedoroscik (JN), Pribulla (TP),
Sekeras (MS)

Pristroje v G1/G2/SP - poditace a hardvér

1.

11.

22.

TP informoval, ze autoguiding stale nefunguje. Problémom je zakrytie pola
hranolom pri mimoosovej pointacii (v pripade Ml aj FLI kamery). Moznym
rieSenim v G1 je pointacia dalekohladom Meniskas 180/1800 (spolu s SBIG
ST10, kde je mozné pointovat aj hlavnym cipom), ktory bude umiestneny na
hlavny dalekohlad v najblizSich drioch. Otdzne je, &i sa uhol medzi optickymi
osami Meniskasu a hlavného dalekohladu nebude menit pri zmene deklinacie a
hodinové uhla. Odklon optickych osi bude treba monitorovat.

Na drziak sekundarneho zrkadla sa pripevni objektiv typu ,rybie oko” spolu s
kamerou WATEC 120N, ktora bude sledovat sStrbinu.

EK konstatoval, ze robotizacia 25cm dalekohladu na SP sa odklada.

Je potrebné kupit krokové motory s prevodovkou pre autoguiding, najma v
deklinacii je nastavenie velmi hrubé. TP navrhol motor s prevodovkou 1:13 za
cca 100 Eur.

23.Treba najst vhodny prostriedok, ktorym by sa oflkal prach a pel zo zrkadiel

24,

26.

27.

(CO; hasiaci pristroj, stlateny vzduch) bez toho, aby sa umyvali.

TP informoval o uchyteni dalekohladu 180/1800 Meniskas na hlavny
dalekohlad do G1, na ktory sa pripevni CCD kamera SBIG (bude sltzit na lepsie
pointovanie pri spektroskopii a na simultdnne pozorovanie objektu v inom
filtri).

TP podotkol, Ze je nutné zmenit spésob umyvania zrkadla (navrhol vymenit
demineralizovanl vodu za vysoko destilovanu vodu), pripadne zrkadlo zbavit
necistét aj mechanicky (mikroutierka, bavinena handric¢ka).

TP konstatoval, Zze je nutné udrziavat poriadok pri pokovovacke (je tam vela
prachu, posSkodeny strop, sadrokartén) - nie sU peniaze na opravu.

TP zistil, ze nefunguje jedna odparovacia vanicka v pokovovacke. Teraz funguju
dve (odparovaci drot na hlinik a vani¢ka na SiO) - nie je mozné pri jednom
vycerpani vzduchu naparit aj chrom, ktory slizi ako podlozka pre hlinik.

EK navrhol pouzit ultrazvukovy Ccisti¢ na zrkadlo, VK navrhol pouzivat paru pod
tlakom na cistenie zrkadla

Diskutovalo sa umiestnenie spektrografu eShell (nevykurovand miestnost so
stabilnou teplotou) v paviléne G1. Bude treba umiestnit optické kable do
chraniciek a zaviest ich do novej opera¢nej miestnosti. Predtym treba presunut
torzo dvojitého slne¢ného dalekohladu do budovy slne¢ného spektrografu.
Daldie testy spektrografu budd vykonané po namontovani dalekohladu
Meniskas.



RK, EK navrhli, aby sa pocita¢ ku spektrografu umiestnil blizSie ku dalekohladu
- najlepsie pod pdédium (z dovodu nutnosti kratSieho USB kébla od PC ku
dalekohladu a ku spektrografu).

Pritomni sa nakoniec dohodli na umiestneni spektrografu do miestnosti pod
schodmi do kupoly.

VK navrhol vymurovat miesto pre PC pod pédiom.

RK, EK navrhli umiestnit UPS do G1, cez ktorU budl zapojené kamery, PC ku
spektrografu, extendery

RK informoval o stroji Capella, ktory bude slGzit pre potreby STO. Dalej informoval
0 novej celooblohovej kamere umiestnenej na streche AsU SAV. Kamera je
pripojena k PC, ktoré je umiestnené v CO sklade. Snimky s kamery sa archivujl na
serveri Capella. PC aj kamera sa automaticky zapina a vypina v ¢ase obcianskeho
simraku. TP navrhol pouzit nautické sumraky, kedZe cip kamery je pocas
obclianského sUmraku saturovany. Testy kamery ukazuju, ze pri 2-sekundovej
expozicii je dobre vidno hviezdy 4 magnitidy a Mlie¢nu cestu. VK informoval o
problémoch s prenosom dat po video kabli do PC.

EK, TP navrhli presunut stroj Deneb do CO skladu ku Capelle, kde by boli oba stroje
napojené na jednu UPS.

Softvér

9. TP a VK informovali, Ze robotizicia dalekohladu nie je redlna v najblizSej
budulcnosti, je nutnd aspon automatizacia otdcania kupoly, VK chce vytvorit
komplexny program na hladanie sUradnic objektov, otacanie kupoly.

10.RK pripravi on-line formular, ktory nahradi papierovld a emailovej formu
pozorovacieho dennika.

23.TP konstatoval, Ze rychlejsi internet v G2 zatial nesuri. RK poznamenal, ze
optoprevodnik s vySsou rychlostou bude zaklpeny cez Strukturdlne fondy.

24.TP navrhol, aby bol vytvoreny jediny kataldg, ktory bude sltzit na pozorovanie,
zobrazovanie suradnic aj spracovanie CCD snimok. RK pripravi on-line formulér
na pridavanie objektu do katalégu a nastavi opradvnenia na zadavanie objektov.

TP navrhol rezervovat 1-2 dni mesacne na servisné prace (napr. Cistenie filtrov,
meranie inStrumentalneho systému, testovanie novych pristrojov...),

TP dalej podotkol, Ze je nutné CastejSie merat instrumentalny systém na vsetkych
pristrojoch.

TP vytvara skript v IRAF-e pre ,platfiovd porovnavalku” pre fotometriu a taktiez
navrhol automatické vyhladavanie pola v pripade, Ze je posunuté pri astrometrii.

EK a RK navrhli pouzivanie programu RTS2, ktory by sluzil takmer na celd obsluhu
dalekohladu.

EK informoval, Ze vsetky CCD snimky z G1 aj G2 uz boli archivované na serveri
Deneb a s dostupné v adresari /data3.

EK navrhol automatizované odsUvanie strechy v meteorkarni na SP.



TP - chce odskuSat dome-tracker (komer¢ny program na pohyb kupoly od firmy
Shelyak)

VsSeobecné

9. TP navrhol prestahovanie operacnej miestnosti do vacsej miestnosti vo
vychodnom rohu budovy. Problémom bude v zime vykurovanie miestnosti. VK
navrhol zvysit podlahu podobne, ako v terajSej pozorovacej miestnosti.

Sumarizécia nakupov cez APVV projekt:

. teplomer s presnostou < 0.1°C, UPS ku PC k spektrografu pod
pddium, microSD karty a SD kartu pre raspberry

o vodeodolny monitor do G1 na zobrazovanie sUradnic objektov

. dalSi pocitaca Raspberry do Gl na zobrazovanie suradnic pri
dalekohlade

. krokové motory s prevodovkou 1:13

. laserovy kolimator na presné nastavenie sekunddrneho zrkadla

hlavného dalekohladu G12

. objektiv typu rybie oko na sledovanie Strbiny kupoly v G1 a G2 (uz
objednany)

. rézne elektronické suciastky za cca 400 Euro pre VK

. Otdzny je tzv. dome-tracker, ktory by sa mohol zakupit cez grant
VEGA 2/0094/11

Zapisal: Jozef Nedoroscik, 2.8.2013



